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Tato publikace zahrnuje v sobé ndved k obsluze, technickj popis, névod pro montai a instalaci na
misté poufiti @ pfedpis pro Gdribu, Soudasné s technickym denikem tvofi
ma pamet s flexibilnim diskem CONSUL 7113,

Terminologie a smluvni oznageni

Terminologie pouiivand v této dokumentaci se

zapisu.

Pouzita eznadeni:

Kl — konektor interface

31  — svorkovnice sitového napdjeni

EM  — elektromagnet
M1 — mikrosping& zavieni vika

LD3 — luminiscenéni dioda snimade stopy 00
LD4  —  luminiscenéni dioda snimace stopy 43

FI3 — fototranzistor snimade stopy 00
FT4 — fototranzistor snimade stopy 43
MH — magnetickd hlava

NM — néahonovy motor

KM —  krokovy elektromotor

CR  — rozbéhovy kondenzdtor

LD1 — luminiscenéni dioda snimace ,sektor”
LD2 — luminiscenéni dioda snimade «blokovani zapisu®

FT1  — fototranzistor snimade «Sektor”

FT2 — fototranzistor snimage .blokovani zapisu”

Uréeni

Pamét s flexibilnim diskem CONSUL 7113 je uréena pro zdpis
Pamét je uréena pro pouiiti jake paméf minipoditadlh, mikrop

vani dat, pro numerické oviadani obrabécich stroji @ pro fadu daliich poufiti,

TECHNICKE UDAIJE

Skuteéné naméfené hodnoty zakladnich technickych Gdaji jsou pf

Technické parametry

— kopacita disku

— kapacita stopy

— zplsob zdznamuy

— magneticka hlava

— rychlost prenosu dat

— hustota zaznamu na stopé 76
— otaéky disku

— zacatek stopy

— pocet stop na disku

3,2.10°% bit
41.6. 10° bit
DF

kontaktni s tunelovym mazdnim
250 000 bitfs =+ 0,2 %,

128 bit/mm

360 otfmin == 2,5%,

index puls

red

— doba vystaveni magnetické hlavy ze stopy

na sousedni stopu
— doba uklidnéni vystavovacihe mechanismu
— doba pfitlaku magnetické hlavy
— z@znamova plocha
— index
— medium

— napdjeci napéti

— hmotnost
— rozméry: vyika X ditka X hloubka

= 8 ms min.

= 20 ms max.

= 35 ms max.

1 .

1

IBM DISKETTE nebo jeji ekvivalent
o

220 V _t :gu}fg , 0,08 kVA maox.

50 Hz == 19,

+24 V5%, 2,0 A max

+ 5V=5%, 1.5 A max

— 53 V==5%, 0,5 A max

7 kg

400 X 224 X 150 mm

dokumentaci pro uiivatele

fidi terminologii vypodetnich zafizen; g magnetického

a cteni informaci z flexibilniho disku.
olitacll, v zafizenich pro sbér a zproco-

ilofeny ke koidé paméti.

.
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Provozni podminky

— 'l“Epfurtur + 5°C a + 40°C
— relativni vihkost pfi teploté méné nei 29°C 20 ai 95%,; bez kondenzace

FumE:f jEf. anrr‘:"&nu pro n&“pFﬂtrEitf provoz v prostiedi bez vypard kyselin a jinych latek, vywoldvajicich
korozi, pfi pradnosti prostiedi max. 1 mg/m® s maximdlnim rozmérem &dstic 3 mikrometry a vibracich
podlahy do 0,1 mm/25 Hz.

Signdly interface

Vstupni signaly

nizkd droved 000 04V

vysoka droven +24 a +55V

ZAPIS' — stavovy signél ovladajici obvody zépisu @ mazdni; nizké Groved tohoto signdlu pedminuje
funkei ,ZAPIS' {(obr. 10).

.[?'HTA ZAPISU' — impulsni signal itky 400 =209, ns definujici posloupnost zapisované informace na
disk zplsobem dvojihe kmitoftu, aktivni je piechod z vysoké na nizkou Groven (obr. 10, 11).

.I'Q:EC'IIE' — impulsni signdl Sitky = 10 us, pfethod z vysoké na nizkou drovef definuje pohyb magnetic-
ké hlavy na sousedni stopu (cbr. 12).

SMER' — stavovy signél definujici vystaveni magnetické hlavy; nizka Groved definuje smér do stiedu
disku, vysoka smérem k okraji disku (obr, 13).

NULOVANI OCHRANY ZAPISU' — nizkd drovefi nuluje stav blokovéni zapisu. Nulovani je Gspéiné
jen tehdy, kdyi pfiéina blokovani zanikla.

LPRIKLOPENI HLAVY' — stavovy signdl definujici pfiklopeni magnetické hlavy k disku. Hiava je priklo-
pena na dobu 35 ms od zmény signalu na nizkou droven (obr. 14).

MNIZKY PROUD' — signdl definujici velikost zdpisového proudu. Nizka Groveii podmifiuje zmenZeni
zapisového proudu vinutim magnetické hlavy od stopy 43.

,SELECT' — stavovy signal, uréujici wybér jednotky. Vybér jednotky je uréen nizkou Grovni.

Vystupmni signaly

nizka drovef 0,0do 04V

vysoka droven odpovida otevienému obvodu (uzavieny
tranzistor) od 2,4 V do 55V

DRAHA 00 — stavovy signal, nizkd droven signdlu definuje nastaveni hlavy na stopu 00.

INDEX — impulsni signal, impulsy Sitky 2 ms %= 1 ms s periodou 166,7 ms == 2,59, tj. jedna otatka
disku (obr. 15).

OCHRANA ZAPISU — nizka droven definuje, fe obvody jsou ve stavu blokovani zépisu.

Podminky generovani signélu ,OCHRANA ZAP|SU':

a) neni signal ,ZAPIS' a proud protékd magnetickou hlavou

b) je signal ,ZAPIS' a neni signdl ,PREKLOPENI HLAVY' nebo neni zavieno vike paméti

c) je signdal ,OCHRANA ZAPISU' u pomocnéhe otveru v obdlee disku.

CTENA DATA — impulsni signal, impulsy Sitky 600 20 %, ns kédované zpiisocbem dvojiho kmitodtu.

Okamiita fazova chyba pelehy prvni hrany impulsi ,CTENA DATA' nesmi presahovat 259, vietné vli-
vu zdpisu, otdcek disku a éteni (obr. 16).

—

Popis pamé&ti CONSUL 7113

Paméf sestdvd: z mechanické Easti a
ovladacihe elektronického zafizeni

Mechanickd cast zajistuje:

— stfedéni a rotaéni pohyb fHexibilniho disku

— vystaveni magnetické hlavy na jednotlive stopy

— kontakt magneticke hlavy s flexibilnim diskem _

— uchyceni o nastaveni optoelektrickych elementd pro snimdni indexovych pulsi
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Elektronicka &ast plni funkee:

— pfijimd a generuje Fidici signdaly
— ovlada vystaveni magnetické hlavy
— &te a zapisuje data.

Pamét CONSUL 7113 je feiena joko vestavnd jednotka. K uchyceni paméti lze pouiit otvory se zdvi-
tem M6-6H v obou boénich vyztuhdch zaklodové desky. Vnéjsi rozméry pométi (max, obrys) véetné
okétovdni uchycovacich otvorli obsahuje obr. 1, rozmisténi jednotlivich prvkd pamati obr. 2.

Mechanicka é¢ast paméti

Nosnou cast paméti tvofi zdkladova deska — odlitek z lehké slitiny, které nese viechny mechanismy
véetné elektroniky. Na Zelni stran& paméti je panel s otvorem pro vkladani disku. Po zmacknuti tla-
gitka se uwolni pfitlaéné viko, které se odsune a odhali tak voditka pro zasunuti disku. Po vloieni
a zatlaéeni disku af no doraz, lze pfitlaéné vike uzaviit. Disk je pfitom sevien dvéma kotoudi. B&hem
svirani dojde k vystfedéni disku. Rotaéni pohyb disku (380 ot/min) je odvozen od pohonného synchron-
niho motoru pres femenovy pfevod na kotouée svirajici disk.

Po otevieni pfitlainého vika je disk vysunut z jednotky vyhazovacim mechanismem tak, aby se dal
jednoduse uchopit. Tento vyhazovaci mechanismus zabréni urzavien/ jednotky pfi Epotnd zasunutém
disku, nebo neni-li disk viofen do jednotky vibec.

Snimani a zdznam infermaci na magnetickém disku je zajiftén magnetickou hlavou, ulofenou v drid-
ku, ktery zajisfuje kontakt magnetické hlavy s diskem a posun ve sméru rodialy disku. Pritlak disku
k hlavé je vyvozen odpruienou pfitlaénou pdkou, kterd je ovlidddana elektromagnetem. Sougasné s tim-
to pfitlakem je jemné seviena obalka disku. Dochdzi tak k &isténi disku o vystylku obalky a k uklidné-
ni disku pred vstupem k magnetické hlavé.

Vystaveni hlavy na jednotlivé stopy a polohu hlavy na stopé zajiffuje krokovy motor prostiednictvim
pohybovéhe irubu o matice vylvorené v dridku hlavy. Mechanické vile jsou vymezeny pomoci pruiin.
Omezeni zdvihu magnetické hlavy od stopy 00 ke stopé 76 je zajisténo dvéma pevnymi dorazy ma po-
hybovém Sroubu. Poloha stopy 00 joko vychozi je snimana mikrospina&em. Pro snimdni indexového im-
pulsu je k zdklodové desce upevnén optoelektricky systém.

Elektronickd €ast paméti

Elektronika paméti je feSena na jedné desce elektroniky, obsahuje obvody:
— optickych snimacu
— wvystavovaci logiky
— &teci a zdapisovy zesilovaé
— blokovani zapisu, které vykondwvaji funkce:
vystaveni hlavy v daném sméru na sousedni stopu
priklopeni hlavy
zapis na dané stopé
cteni dot na vystavene stopé
blokovani zéapisu
prepinani zéaznamového proudu.

Podminkou pro &innost jednotlivych funkci jsou piipojend nopdjeci napéti, otdéejici se ndhonovy mo-
tor a vysilani indexovych impulsd do fidiciho zafizeni. Pamét je pfiprovena k &innosti za 5 sec od pri-
pojeni napéti pro nahonovy motor pfi pfipojeném napéti stejnosmérnych zdroji.

Obvody éteciho a zdpisového zesilovade

Obvody éteciho a rapisového zesilovade obsahuji:

Zaznamovy zesilovaé, obvedy pro kontrolu zdznameowvych proudl protékajicich obéma polovinami vinuti
magnetické hlavy, obvody ovlddajici mazaci vinuti magnetické hlavy a &teci zesilovaé s tvarovacimi
obvody.

Zapisovy a éteci zesilovag je feden s ohledem no organizaci zéznamu podle I1SO DP 5654, Obvodové
schéma Fedeni éteciho a zdpisového zesilovade je v piloze.

Zapisovy resilovaé je felen jako prepinany proudovy zdroj, tvofeny tranzistorem T9, odporem R6&2
a Zenerovou diodou D15 v sériové kombinaci s D14 a Ré6. Paralelni kombinace odporu Réé a R67
slouii k nastaveni zdznamového proudu. 5pincé proudového zdroje je tvofen tranzistory T10 a T11,
které jsou ovlddany obvodem E4 a klopnym obwodem E2. Spinaci drovné jsou definowany odpory R57,
R58, R59, R63 a R61. Zména zdznamového proudu od stopy s adresou 43 je zplsobena odeétenim
proudu tekouciho odporem R53, ktery je fizen spinaéem E4, kterj je ovlddan bud pomoci interface
nebo vnitfinéd pomoci optoelektrické kombinace FT4; LD4. Obvod mozdni je feSen joko zdroj proudu,
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3.1.

tvofenym tranzistorem T8 a odporem R55, fizenym spinafem E4. Casova varba obvedi zapis—mazdni
je volena s ohledem na konstrukci systému Etecifzaznamové magnetické hlavy tak, aby se kompenzo-
vala vzdélenost tunelovéhe systému &tenifzdpis magnetické hlavy na vnéjii a vnitini stopé magnetické-
ho disku. Vyznam jednotlivjch signall ovladajicich obvody &teciho a zdapisového zesilovade je ziejmy
z popisu signall interface.

Zmen3enim zdznamového signdlu vstupujiciho na vstup &teciho zesilovade zajistuji diody D1 a D2
pfes odpory R2 a RC3. Snifenim pronikajiciho signélu je zajidténo vytvofenim soufdzového signélu
pfes proudovy zdroj, tvofeny tranzistoreem T12 a odporem R&8. V kolektoru tranzisteru T12 jsou za-
pojeny diody D3 @ DA4. Na vstupu éteciho zesilovace je paksigndl fédové stejny jako Eteny signal. Od-
por R6 wybiji parazitni kapacity pfi pfepnuti na &teni. Ve druhém stupni je vloiena korekce tvofend
tranzistory T3, T4, odpory R13, R14, R15 R17 a R18, kapacitou C11, civkou L a odporem R16. V dolno-
frekvenénim pasmu je zesileni konstantni dané emitorovou vazbou Elédnku tvofeného odpory R14, R15
a R18. V hornofrekvenénim pasmu je stoupdni charakteristiky dané zménou impedance sériového re-
zonancniho élenu L, C11, R16. Upravu fazovich pomérd lze dosahnout zménou R15. Treti stupen tvore-
ny 102 limituje upraveny signal. Pracovni bod 103 je zajistén kombinaci odpord R26, R29 a diod D5 ai
D7. Vystupni impulsy jsou generovéany monostabilnim KO B9 a seéteny v hradle BS.

Signalizace zaznamového proudu je feiena obvodem E3.

Obvody vystaveni a blokovani zapisu

Obvodové schéma zapojeni pfisluinjch obvedi je na obr. 40. Casové vztahy mezi jednotlivimi signaly
interface ovlddajici obvody vystaveni jsou uvedeny v popisu signald interface a na obr. 17.

Kaidému impulsu ,KROK' odpovida vystaveni magnetické hlavy na sousedni stopu. Casovy sled bu-
zeni jednotlivych fazi je na obr. 18. Obvedy ochrony zdpisu generujici signal ,OCHRANA ZAPISU",

ktery nastavi R—S klopny obvod tvofeny hradly D6 do stavu blokového zdpisu. Podminky generovéni
signalu ,OCHRANA ZAPISU' jsou ndsledujici: ;

1. Neni'signal ,ZAPIS' a teée proud magnetickeu hlavou

2. Je signal ,ZAPIS' a neni signdl ,PRIKLOPENI HLAVY', nebo neni zavieno vike paméti
3. Je signal ZAP|S' a do 4 ys po povelu zdpis nejsou data zdpisu

4. Signal ,BLOKOVANI ZAPISU' je generovan z pomocného otvoru obdlky media.

VSEOBECNE POKYNY

Zachazeni s diskem

MNosi¢em informace pro paméf C 7113 je flexibilni magneticky disk (obr. 4, 5a 6) odpovidajici navrhu
normy 15O DP 5654. Vliastni magneticky disk je umistdn v obdlce, kterd md z wnitfni strany wvystelku
slougici k zachycovani prachu, Pfi skladovani je disk v obdlce uloien v obalu. S flexibilnimi disky je
nutno zachazet stejnym zplsobem, joko s mognetickymi pdskami:

1. Okamiité po vyjmuti disku z paméti je nutno umistit jej do obalu!

2. Disky je nutno skladovat ve vertikalni polozel

3. Disky je zakazdano ohybat!

4. Disky je zakazano vystavovat plsobeni magnetického pole a umistovat je v blizkosti pfedmétii z fe-
romagnetickych materiall, které mohou byt zmagnetizevanyl ;

Foskozené obaly pro skladevani disku je nutno vyménit za novél

&n

6. Na obalku disku je zakazano psat tuikou nebo kulickovwym perem; pro tento G&el pouiijte napf.
specidlni popisovaé FIX'|

Pri jakékoliv manipulaci s diskem je zakdzdno koufit!
Disky je zakazdno vystavovat plisobeni tepla a slunedniho zdfenil
Je zakazéno dotykat se povrchu vlastniho disku a Eistit jej!

© @ N

Priprava zafizeni k montaii

® Oteviit lepenkovou krabici, vyjmout tésnici vloiky, vyjmout dfevény obal, sejmout pnlfethrl‘annv?

sacek, odsroubovat dvé listy a po uvelnéni Zroubl, driicich pamét v dievéném rému, poméf vy-
jmout.

® Opatrné odstranit molitanovou vlozku umisténou pod pritlagnou lidtou tak, aby nedoilo k pokoze-
ni pfitlaéné pdaky z PH.

e Odstranit ovin textilni pasky z ndhonového motoru.
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Zkontrolovat Eistoty paméti, obzvlaité prostor kolem flexibilniho disku, pfitlaénéhe disku a vodiciho
Sroubu. Pfipadny prach a nééistoty je nutne adstronit.

¢ Zkontrolovat zasunuti konektoru kabelu magnetické hlaviéky.
® Oécistit magnetickou hlavicku timto postupem

— odklopit rameno piitlaku hlavy

— otfit hlavicku vatou, nomoéenou v Gistém lihu

— po vypafeni Cisticiho prostiedku uvelnit rameno

® Zafizeni je nutno vybalit v bezprainé mistnosti s max. vihkosti 65 %!

Montai zafizeni

Pamét je uréena pro vestavéni do odpovidajiciho zafizeni. V pfiloze na obr. 1 jsou uvedeny celkové

a pfipojovaét rozméry. Popis 3picek konektoru interface je na obr. 7 v souhlase s blokovym schéma-
tem paméti (obr.3).

Uchycuje se Srouby M6, Svorkovnice sifovéhe nopajeni se pfipoji v souladu s obr. 8. Konektor inter-

face a stejnosmérnych napdjecich napéti (v pfisluienstvi) se pfipoji k propojovacimu kabely (obr. 9)
a v souladu s obr. 7 se pfipoji k paméti.

BEZFECNOST PRACE

Pfipojeni paméti a jeji uvedeni do provozu je nutne provadét v souladu s odpovidajicimi stdtnimi
nermami a predpisy pro zafizeni vfpoéetni techniky, platicimi v zemi zakaznika.

Pfi b&hu motoru je zakdzdno strkat prsty do prostoru femenic, hnaciho femene, vystavovaciho mecha-
nismu a pohonného elektromotoru

le zakdzéno dotjkat se svorkownic a wivodi sitového napéti pfi zapnuté siti.

Pii poufivani, pfepravé a skladovani Zistého lihu pro Eisténi magnetické hlavigky je nutno dodriovat
odpovidajici pokyny pro pouZivani hoflavin,

Technickou obsluhu paméti mohou vykondvat pouze pracovnici, zauéeni v rozsahu exploataéni doku-
mentace a seznameni s predpisy bezpe&nosti prace s elektrickym zafizenim v souladu s odpovidajici-
mi normami a predisy, platnymi v mezi zakaznika.

Je zakézdéno dotjkat se pracowniho povrchu magnetické hlavicky prsty a kovowymi predméty, prnt;:-ie
je zde moinost mechanického poikozeni a vyfazeni paméti z provozu. Raménke mechanismu pfithaku
nepfitlaujte ke stojicimu ani rotujicimu diskul '

PRIPRAVA A PROVOZ PAMETI

Jestlife nepracuje pohonny elektromotor, je nutno jel spustit pomoci ovladaciho zafizeni, do kterého
je paméf vestavéna. ;

Latlatenim prstu na tlogitko uprostied listy vika ve smru otevirdni oteviit viko. Disk pii vkladani

orientovat tak, aby népisy na jeho obdlce byly na strané lidty vika o Easti obalky s podélnym otvorem
pro magnetickou hlavu se vklada napfed — viz obr. 6. e

Do wodicich dréiek mechanismu se vloii flexibilni disk @ zasune se @i na doroz. Pfi tom disk nejprve
narazi na pruiny doraz — vyhazovas. V tom okamZiku Jje disk povysunut z paméti o 15 mm. Po Gplném
zasunuti se vyhazovaé automaticky zajisti, disk uf nelze ddle zasunout a neni samovolné vysouvdn smé-
rem ven. Horni &£ast sprévné zasunutého disku je pod drovni vika. Pak vike uzavieme.

Pii vyjimani disku z paméti je nutno nejprve oteviit viko, jak je popsdne v &lanku 52, pfitemi pfi
uplném otevieni vika se uvede do funkce vyhazovad a vysune flexibilni disk tak, e je moino jej po-
hodiné uchopit prsty.

Flexibilni disk je moino vkladet a vyjimat z paméti jak pfi stojicim pohonném motorku, tak i pfi jeho
otaéeni, pfi dodrieni vjie uvedenych pravidel.

U pométi bez zasunutého disku nelze uzawfit viko. PuIcu;w o uzavieni vika ndsilim jsou divodem po-
Skozeni vika @ mechanismu vyhazovade.
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6.1.

6.2,

6.3.

6.4.

6.5.

6.6.
6.6.1.
6.6.2.

REGULACE A NASTAVENI

MNastaveni piitlaéného mechanismu

1. K paméti pripojime ovladaci zafizeni

2. Vyfadime pojistku zavieni priklopného vika z funkee tak, ie do paméti viozime disk af k pevnému
dorazu, disk vyjmeme a pfitlaéné viko zavieme

3. Sepneme pfitlak hlavy

4. Uvolnime pojistnou matici piitlaéné listy a stovécim Zroubem sefidime pfitlagnou listu tak, aby

viddlenost mezi Gelem pritlaéné listy (v misté molitanovéhe pruhu) o mistkem zakladové desky byla

4 mm.

Po nastaveni zajistime stavéci sroub pojistnou matici. Pfi vlofeném disku zkontrolujeme v celém

rozsahu vystavovani, zda roménko pritladné paky neni v kontaktu s pfitlacnou listou

Rozepneme pritlak hlavy

Otevieme pfiklopné viko

Uvolnime Sroub dorazové objimky na ose elektromagnetu

Mastavime polohu pfitlaéné listy tak, aby vzdalenost pritloéného pruhu od zakladové desky byla
4 mm

9. Utdhneme Sroub dorazové objimky

o~ O

Kontrola a nastaveni pritlaku hlavy
1. Paméf zdstava pripojena k ovladacimu zafizeni

2. Vyfadime pojistku zavieni pfiklopného vika z funkce tak, fe do paméti vioiime disk ai k pevnému
dorazu, disk vyjmeme a piitlaéné viko uzavieme

3. Sepneme pfitlak hlavy

4. V misté praporku pfitlaéné paky zméfime silu piitlaku (pfi odklopeni paky od hlavy max. 0,5 mm) —
musi byt v rozmezi 0,12 2= 0,015 N

5. Jestlife sila neni v toleranci, nastavime ji pfihnutim ramen pruZiny
Sefizeni vyhorovace
1. Otevieme pfiklopné viko

2, Otaéenim hiidele vyhozovade (dréika pre droubovék je umisténa ze strany krokového moteru) na-
stavime vyhozovaé do takové polohy, aby pfi zasouvani disku deile k zaaretovani vyhazovace pri
vzdalenosti spodni hrany disku od dorazd v zakladové desce asi 0.5 mm

3. Posuneme zadriky wyhozovade — po uvolnéni Sroubu v pfiklopném viku, nastavime zddriku vyhazo-
vade tak, aby doilo ke spolehlivému vyhozeni disku pfi otevieni priklopnéhe vika. Disk i pfi pomalém
otevirani priklopného vika nesmi zachytit pfi vyhozeni o pfitlacny kotoué.

Kentrola nastaveni

Do paméti zasuneme disk af na tvrdy deraz. Vyhozovas musi zaskoéit a po vyjmuti disku driet v za-
aretované poloze. Zasuneme znovu disk a pamét zavieme. Po otevieni piiklopného vika musi byt disk
z jednotky povysunut. Vyhazovaé musi dosedat plochou A na doroz, vytvofeny v zdakladové desce. Pri-
klopné viko se nesmi dat zaviit bez zasunuti nebo spravného dotladeni disku. Mezkouset nasilim, ne-
bof je moinost poikozeni mechanismu nebo zlomeni vika.

Mastaveni tahu pohonného feminku

Sila 0,3 N + 0,1 N smi prohnout feminek o 10 mm. Nastaveni se provadi povolenim 4 Sroubl dridku
pohonnéhe motoru a posunem obou driakl i s motorem.

Pozndamka: Nastaveni podle bodi 6.1, 6.2, 6.3, 6.4, 6.5 se provadi pii odpojeni paméti od sifového
napéti 220 V. )

Nastaveni magnetické hlavy

Princip zdznamu referenéni stopy na CE-disku je na obr. 19.
NMastaveni magnetické hlavy na referenéni stopu
— Paméf pripojime k napdjecimu napéti a k testovacimu zafizeni

— Déme povel MNASTAVENI NA 5TOPU OO

— Ze stopy ,00' vystavime na stopu 36

— Zablokujeme obvody zdpisu

— Vloiime do paméti CE-disk

— Pomalu zavieme viko

— Ddme povel pro pfitlak magnetické hlavy

— PFipojime osciloskop na vystup prvniho zesilovaciho stupné (101), kde je signal dmérmy nopéti sni-
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6.7.

6.8.

6.9.

6.10.

6.10.1.

6.10.2.

6.10.3.

12

manému na magnetické hlavé, Na €asové zakladné nastavime 20 msec/dilek. Casové zdkladna je
spouiténa od signalu INDEX’

— Povolime upinaci irouby krokového motoru

MNatacenim krokovéhe motoru se objevi na obrazovee signdl podle obr. 20 nebo 21.

Obr. 20 zndzorfiuje nepfesnost nastaveni + excentricitu upnuti disku.

Obr. 21 zndzorfiuje nepfesnost nastaveni bez excentricity upnuti disku.

Daliim nataéenim krokového motoru zménime nastaveni magnetické hlavy tok, of dostaneme maxi-

mum pro usek Uy

-~ Dostaveni provedeme jemnym natocenim krokovéhe motoru tak, fe rozdil amplitud dsekd x na
sektoru n koresponduje s rozdilem amplitud Gsekd y na sektoru N + 3 (viz obr. 22). V idealnim
pripadé by Gseky 4 + 9 viech sektorli mély mit stejnou amplitudu. Vzhledem k prakticky existujici
excentricité toho nelze vidy dosahnout.

— Zajistime polohu krokového motoru pfitaZienim Sroubd, driicich krokovy motor.
— Presnost nastaveni magnetické hlavy kentrolujeme podle vztahu:
U-qf. — U*,Fn ]
5 —_ - — =, i — :_
As =G+ Uy, © 2 wmi—pm
As — posunuti magnetické hlavy
s — efektivni $itka zapsané stopy (podle TPE-81-133/77)
— Mepfesnost nastaveni magnetické hlavy véetné excentricity upnuti disku musi byt menii nei 30 um.
Pozndamka : Tolerance pro nastavovaci disk jsou platné za podminek:
Teplota 23°C 4= 2°C
Relativni vlhkost 40 ai 60 Y

Mastaveni snimace indexu a sektord

— magnetickou hlavu nastavime na stopu 00

— rablokujeme obvody zdpisu

— tester prepneme do funkce ,CTEN| BEZ KONTROLY"

— do paméti vlozime CE-disk

— osciloskop synchronizujeme sestupnou hranou signalu INDEX

— snimaé indexu nastavime tak, aby casovy vztah signdlu ,INDEX' a éteného signdlu byl podle obr. 3

MNastaveni dorazli vystavevacihe mechanismu

1. Uvolnime 3Srouby obou koncovych dorozi

2. Owaéenim pohybového Eroubu pfesuneme horni deoroz tok, aby dosedaoci plocha nosiée hlavy A
(horni plocha nosiée hlavy, kelmé na osu pohybovéhe sroubu) byla vzdalena od osy vietene 38 mm
-+ 0,1 mm. Horni doraz zajistime Sroubem.

3. Otacenim pohybového 3roubu presuneme dolni doraz tak, aby dosedaci plocha nosiée hlavy A byla
vzdalena od osy vietene 79,3 mm =% 0,1 mm. Spodni doraz zajistime Sroubem '

Mastaveni snimaée stopy

1. Magnetickou hlavu nastavime na stopu 01

2. Uvolnime iroub noside snimace

3. Polchu snimaée nastavime tak, aby k sepnuti doilo v poloze magnetické hlavy na stopé 01, Tole-
rance sepnuti je 0,2 mm smérem dold — ke stopé 00.

Kontrola a nastaveni ¢teciho a zapisového zesilovace

Cteci a zdpisovy zesilovad je urfen pro paméfs flexibilnim diskem a frekvenci zaznamu 230 kHz ==
2%y Maximalni fazova chyba polohy vystupnich impulsd 0" je 4 us + 25%, .1 je 2 us + 259, viet-
né vlivu toleranci otaéek disku a zdznomového procesu.

Sehéma zapojeni je na vikresu v pfiloze, rovnéi tak rozloieni souédstek a obsazeni Spiéek konektord.

Napdjeci napéti
— 5V == 509, zvinéni 50 mVy max.

+ 5V =+ 5% zvinéni 50 mVg max.
+ 24V %= 5% zvinéni 240 mVy max.

Oznaceni konektoru magnetické hlavy

Spicka €. 1 a 3 * fivé konce magnetické hlavy
Spiéka & 5 mazaci vinuti
Spicka & 2 stfed vinuti

Kontrela a nastaveni zapisového zesilovaée

— &picku Kl 35 piipojime na zemni potencial

— zapojime miliampérmetr mezi spojené ipicky é&. 1 a 3 konektoru magnetické hlavy na desce o zem-
ni potencial

— naméiend hodnota zaznomového proudu musi mit velikost 7 mA = 5%,



-

6.10.4.

6.10.5.

6.10.6.

6.10.7.

6.10.8.

6.10.9.

6.10.10.

6.10.11.

6.10.12.

6.11.

6.12.

neni-li naméfend hodnota zdznamového proudu v uvedenjch tolerancich, nastovime ji odporem
R &7

— ipicku K| 25 pfipojime na zemni potencidl
— namérena hodnota zaznamoveho proudu je potom 5 mA == 5%,

mezi ipicky €. 1 @ 3 konektoru magnetické hlavy na desce a zemni potencial pfipojime na odpory
1 K

— na Spicku Kl 41 piivedeme impulsy 3ifky 600 ns == 10%, s periodou 4 us
— na odporech 1 K sledujeme impusy se stiidou 1 : 1 amplitudou asi 7V nebo 5V podle Grovné sig-
nalu ,NIZKY PROUD".

Kontrola nastoveni mazaciho generdatoru

— mezi Spicku & 5 konektoru magnetické hlavy na desce a zem pfipojime miliampérmetr
+ 2mA
— 10 mA

Kontrola nastaveni éteciho zesilovace

— odzemnime svorku Kl 35 a KI 25

— digitalni voltmetr pfipojeny mezi Spicky 8 @ zem 101, popf. 10 a zem, musi ukazovat hodnoty dané
T. P. pre MA 3000

— kontrolujeme droven v kolektorech tronzistord T3 o T4

— naméfend hodnota musi mit velikost uvedenou v tabulce obr. 24

— digitalni veltmetr pripojime mezi Spicky 1 o2 102 a zméfenou hodnotu perovname s napétim, které
rméfime pfi piipojeni digitalnihe voltmetru mezi spicky 6 o 2

— odpor R 22 ménime tak, fe jsou Udaje v obou pfipadech stejné

— hodnota mazacihe proudu musi byt 80

Dynamickd kontrola zdznomového zesilovaée
— hlavu nastavime na stopu 00

— raznamendame signal ... 111000 ...

— odezva na hlavé musi odpovidat pribéhu podle obr. 25

Kontrola €éinnosti oddélovaciho élenu

Pfi zaznamu nesmi signdl v kolektorech tronzistord T3 a T4 presahovot amplitudu 4 Ve
Dynamické ofiveni éteciho zesilovaée

— zaznamename vhodnou kombinoci na stopé 00

— signal na ipiéce 8 nebo 10 |01 ma pribéh podle obr. 26

— na kolektorech tranzistorli T3 a T4 je pribéh na obr. 27

— na Spickdch 8 nebo 10 102 je pribéh na obr. 28

— na 3pickach 8 nebo 10 103 je pribéh na obr. 29

— na svorce KI3 je pribéh na obr. 30

Kontrola nastaveni ocbvodd mazani

Na Zpicku 1 obvodu B1 pripojime osciloskop (€itag). Na Spiéce KI35 generujeme zménu log. 1 na log. 0.
Impuls generovany monostabilnim 1O musi mit Sifku 530 us == 5%. Na Spicce KI35 generujeme zménu
log. 0 na log. 1 a osciloskopem (&itaéem) kontrolujeme na Epiéce 1 obvodu B2 impuls Sitky 220us
+ 59,

Kontrola obvodl blokovani zapisu

— kontrolujeme nastaveni &asové konstanty 10 D1 (4), které musi mit hodnotu 6,2 ys — 10%.

Koentrola obvodid generujicich index a sektor

— casové priibéhy obvodli generujicich signal |NDEX' a ,SEKTOR' jsou na obr. 29.

Kontrola obvodia ovlddajicich krokovy motor

— proud emitoru tranzistoru T29 (KD 602) musi byt: 1,2A + 5% po dobu 30 ms == 20%; po impulsu
KROK' 0,3A + 109, v ustaleném stavu.

— poiadovanou hodnotu proudu 1,2 A = 5% nastavime vybérem odporu R 113

— poiadovanou hodnotu proudu 0.3 A == 10 % nostavime vybérem odporu R 116

Prehled mé&ficich pFistroji

— tester

— Cislicovy &ita&, vstupni impedonce 1 Mohm

— osciloskop — Ziftka pasma nad 50 MHz, vstupni impedance nad 10 Mohm, kapacita 8 pF
— Cislicovy voltmetr, Ri nad 10 Mohm, rozsah do 100 V

— univerzalni avomet 500 V2 A

— impulsni generdtor s vystupnimi drovnémi TTL, Sitka impulsu min. 600 ns

Diagnestika paméti :

Pro sestaveni konkrétniho diagnostickéhe programu paméti pfipojené pfes Fidici obvody k danému
systému poditade jsou uréeny priloZené vyvojové diagramy, které charakterizuji zékladni funkce paméti.
Ma obr. 31 je vwyvojovy diagram kontroly vystavovaciho mechanismu, obr. 32 — diagram kontroly vyhle-
davani stopy 00 o nastaveni mikrospinacl, obr, 33 —kontrola prenosu dot.
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7. KONTRALA TECHNICKEHO STAVU
Zakladni provérky technického stavu paméti za Géelem stanoveni jeji poufitelnosti pro dany Gcel, pro-
vadéji se v souladu s nasledujici tobulkou.
Pof. Co se kontroluje o pomoci jokého piistioje o zaiizeni, s
iz, metodika kﬂnlrﬂh" Tﬂ'chﬂlcke pﬂ!uﬂﬂu’k'f
1 Kontrela nastaveni paméti pomoci nostavevaciho disku (CE disku) Splnéni pofodavkd
podle bodld 6.6 a 6.7 podle bodl 6.6 a 6.7
2 Zméfeni pﬂEtl.:l_ﬂtErIEEH - pm_w:'ldl' s¢ pomoci citaéd frekvence, zméFia o 50, .”;;-__ o
frekvence sité (f.) a perioda impulsi INDEX (T) T
Ty
166,67 ms - 2,59,
3 | Kontrola piitioku hlavy podle bodd 61 0 62 "Musi spliovat poadavky
bodi 6.1 a 6.2
4 Kontrola pouiitelnesti magneticks hlavy — Pomoci osciloskopu se méfi Napéti musi byt: o
amplituda napéti signélu pii frekvenci 1F (.0") na stopé OO a pii U (1F)yy — 6 mV
dvojndsobné frekvenci 2F (=1") na stopé 76. Rozlitovae] schopnost se U (2F) — 3 mV
vypocte ze vzorce: Rezlifovaci schopnost musi
U (1F) ' na stopé 00: RSy — 959,
na stopé 76: RSy, — 409,
8. CHARAKTERISTICKE ZAVADY
A METODY JEJICH ODSTRANENI
Moiné zdvady paméti lze co do pozorovanych néasledkd rozdélit do &tyf skupin:
a) nejsou sektorové impulsy (obr. 34)
b) detekovand chybna adresa (obr. 35)
c) chybna funkce vystavovaného mechanismu {cbr. 36)
d) chybné &end data (obr. 37).
Protofe koidé skupina mife mit celou fadu pfigin, je metodika vyhledéni zévady a jejiho odstra-
néni zpracovana prehledné a ndzorné ve forma postupovich tabulek uvedenych na obr. 34, 35, 36
@ 37.V diagramu se pii zjiifovani zavady pestu puje ve sméru Sipek, pficemz obdélniky popisuji potieb-
nou operaci a kosoltverce oznaluji uzlové body, ve kterjch se rozhoduje daldi smér postupu v zdvis-
losti na tom, zda je dand podminka splnéna & ne. Koidy diagram kenéi operaci ,TESTOVACI PROG-
RAM', kterym by se méla pfezkouiet spravna funkce opravené paméti. Navrhy téchto diagnostickych
testovacich pregrami jsou na obr, 31, 32 o 33.
9. TECHNICKA OBSLUHA
9.1. Jednou za 10 dni se oéisti pracovni povrch magnetické hlavy timto zplisobem:
1. Odklopit pritlaénou paku
2. Tkaninou nepouitéjici vldkna, namodenou y izopropylalkoholu, oéistit pracovni povreh hlavicky
3. Po odpafeni &isticiho prostiedku uvelnit pfitlagnou paku
4. Pritom je rovnéz nutno oéistit zafizeni od prachu pomoci &isticiho stétce.
9.2. Po koidych 500 hodindch prace — kontrola technického stavu podle bodu 7. Jestlife jif magneticka
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hlava v souladu s timto bodem neni pouiitelna, je ji nutno vyménit za novou, spoleéné s dridkem hla-

vicky (€. 485 040) nasledujicim postupem:

1. Vysunout konektor krokového motoru z desky elektroniky a uvolnit stahovaei pasky
2. Povolit sroub horniho dorazu na pohybovém Zroubu. Vyjmout

o povolit pfichytky
3. Uvolnit dva* Srouby krokovéhe motoru

konektor hlavy z desky elektroniky

4. Krokovy motor vysunout za soudasného vyiroubovani pohybovéhe froubu z driaku hlavy, ai je driak

hlavy volny a lze jej vyjmout
3. Vleiit novy drigk hlavy a opaénym zplisobem provést monta:
6. Po montaii provést nastaveni hlavicky podle bodu 6.6



9.3.

9.4,

10.

10.1.

10,2

Po 2500 hod. provozu domazat kluzna loiiska pohonného motorku olejem T 5B CSN 65 6623. Mazaci
draiky umisténé na wnitini strané obou Stitkd motorku jsou pfistupné s horni strany paméti, pfibliiné
smérem od velké femenice, a jsou oznageny Eervenou barvou.

Pii poikozeni femene tento vyménit za nowy a nastavit napnuti femene podle bodu 6.5.

PRAVIDLA SKLADOVANI A DOPRAVA

Paméti se skladuji v pivodnim obalu v mistnostech s teplotou +30 ai —40°C a relativni vihkesti do
80 %g. Tyto skladovaci mistnosti musi byt prosty jakychkeliv latek, zplsobujicich korozi. Po dobu skla-
dovani je tfeba pamét chranit pfed mechanickym poikozenim, vnikdni vihkosti, prachu a neéistot. PFi
zvyiené vlhkosti nesmi dejit k oroseni paméti.

Pamét se miie piepravovat v plivodnim obalu libovolnym druhem dopravniho prostfedku za dodrieni
nasledujicih podminek:

— zrychleni — maximalné 15 g

— frekvence dderd — do 120 za min.

— teplota okolnihe veduchu — od —40 do +30°C

— relativni vlhkost — do 809 bez kondenzoce

— tak, aby nedoile k mechanickému poikozeni paméti, proniknuti prachu a neéistot.

SERVIS

Udribu , zaruéni i mimezdruéni opravy provadi organizace, povéfend témito Gkony pro findlni zafizeni,
ve kterém je paméf instalovdna o podle doporuéeni vjrobce findlniho zafizeni.

Kromé toho opravy provadi OTS vyrobce paméti:
ZBROJOVKA BRNO, k. p.

Lazaretni 7

656 17 Brno
telefon: 692/3627
telex: 62260
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3. BLOKOVE SCHEMA PAMETI
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Spicka Nazev signdlu Spicka MNazev signdlu
7 vystupni data 32 stingni
8 stinéni 33 priklopeni hlavy
9, 10 klic 34 stindni
1 blokovani zapisu 35 zapis
12 stinéni 35 stiméni
13 nulovani blokovani zapisu a7 index
14 stineni 38 stiméni
15 -5V 39 sector
14 zem 40 stinéni
19 + 24V a1 data zapisu
20 rem 42 stinéni
23 + 5V 43 krok
24 zem 44 stinéni
25 nizky proud 45 smér
26 stinéni 46 stinéni
27 sector a7 select
28 stirdni 48 stineni
2%, 30 klic 49 + 24 V = yykonovd £ast
3 stopa 00 a0 Tem

51-1 -

$1 =2 -
S1-3 -
S1 -4 -

8. ZAPOJENI SVORKOVNICE 51

MH T438

m =01

JEL

9. LINKA INTERFACE

7. KONEKTOR INTERFACE - ZAPOJENI

P e ———

1
2
220 W~
+ 3
[ iy e |
f_'d':':_,,l
nula site
faze sité
kostra

spojen £ 1 =2 a NM-4




ZAPIS

DATA ZAPISU

= 4 us
10. SIGNAL INTERFACE ,ZAPIS"
H D H D H
L I |
I
I
L
2 us = 0,2 0f,
4 us = 0,20,
200 ns = Tz = 800 ns
Umax
/
———————— T
0
= 100 ns

11. DATA ZAPISU




3 10 us

POSLEDNI IMPULS SIGNALU ,KROK"

|
sa—
—

z 8 ms

\ — IZTEA‘U’A USTﬁ.LENA_
Ly ~ ¢
CTENI NEBO ZAPIS

=15 ms
=23 ms
— —
12. SIGNAL INTERFACE _KROK"
SMER VZAD
SMER VPRED
KROK
» = 2 us

13. SIGNAL INTERFACE ,SMER"



PRITLAK HLAVY

;35 ms

HLAVA PRITLACENA
ZAPIS NEBO CTENI

14. SIGNAL INTERFACE ,PRITLAK HLAVY"

INDEX

166,7 ms

= 2-5 ufﬂ

2 ms

= 1 ms

15. SIGNAL INTERFACE ,INDEX"




su Q01 = Su Q85
I
0 H LD
T P e H S0
H 60
[
.hﬂ__.._.._j <
3
su 002 = SuY 009
=
L
—
1)
0
OfgG2 = s g 0fpGz = Sy
_ D == 0



wp b h (12

by D7 [13)

el D7 (12)

dl Da [8)

e) C7 (8}

17. PRUBEHY SIGNALU

SMER

1

L

U

PRUBEH:

a) Signal ve snimadéi indexu

b) Signdl po prichodu MKO D7
¢) Vybérové impulsy pro SEKTOR
d) Vystupni impulsy SEKTOR

e) Vystupni impulsy INDEX

KROK _I

F1

F 2

F3

18. CASOVY SLED BUZENI| FAZI KROKOVEHO MOTORU




19. PRINCIP ZAZNAMU REFERENCN]| STOPY

- - - -

20. ZNAZORNENI NEPRESNOSTI NASTAVENI
A EXCENTRICITY UPNUTI DISKU




— -u_l- = el e -

21. ZNAZORNENI NEPRESNOSTI UPNUTI DISKU

1]
I
|

22. ROZDIL AMPLITUD

- L
S 11 S

450 us

-

23. CASOVY VZTAH SIGNALU INDEX




Stejnosmérneé drovné
pri cteni pri aZnamu
T | E B c E B C
22,8-25,2 22,8-25,2 0 12,1-13,3 11,4-12,6 5,7-6,3
"9 | 228252 | 228252 | 2530 13,5-15,6 12,8-15,2 12.5-15.4
0 5,5-3.9 14,1-15,6 ' 125-154 |  12.4-153 4,75-5,25
n 2,5-3,9 14,1-15,6 ‘o 12,5-15,4 12.4-15.3 4,75-5,25
12 | 228252 | 228252 " _52ai-47 13,5-15.9 12,8-15,2  22-24
13 | 228-252 22,8-25,2 0 1 1a,2-185 135-15.9 3,8-4,2
1 | os-18 | 1225 | a75825 = _ -
2 [ eaqs | 11-23 4,75-5,25 = _ -
3 | —060i-065 0 2,2-3,0 - _ ~
4 | -060E-0,65 0 2.2-3.0 = = -
5 o 0,2-0,5 23-2,7 = = =
6 0  0.2-05 2.3-27 = - -
| Vivod
R 3 | 4 '| 5 i 5 9
1 | =0050£=0,15 | —4,7 a =51 - | - 1,1-2,2 4,749
2 0 ~4,7 af =5.0 = = 1,6-2,2 4,7-49
'3 | —15ai-17 | —470i-50 | —460i—48 | —300i-31 | 0415 2,4-2,8
Viechna nopéti jsou méfena ve V viéi vf zemi s Vm o Ri = 10 MO
24, HODNOTY CTECIHO A ZAZNAMOVEHO
ZESILOVACE
2 us 4 us
i — —
>
iy
P
i
>
w1
r~
A 1 .. 111000

25. ODEZVA NA HLAVE




4 pus 8 us

T
T T
Fa
EE UV \/ \/ E
f
STOPA 00
111000 ...
26. SIGNAL NA SPICCE 8 neb 10 101
-
E
-
4 us 8 wus il
e
A
} ﬁ
E ! i
o
k. \ f STOPA 00
A 111000 . ..
{ﬂ:
)
&
I

27. PRUBEH NA KOLEKTORECH TRANZISTORU T3 o T4




_

=2V
—

STOPA 00
...111000...
.TI‘I = Tl = 400 H5
28. PRUBEH NA SPICKACH 8 nebo 10 1O 2
=
- - ] r"'- ’~ ~
Ln_ 7
Ty A STOPA 00
o111 000 .
- — :
1
29. PRUBEH MNA SPICKACH 8 nebo 10 1O 3
600 ns = 209/,
~
0y
o To = 80ns
Ts = 1DD ns

30. PRUBEH NA SVORCE KI 3



( smr )

Kantrola,
wyhledani stopy 00
a nastaveni
mikrospinace

Smér VPRED

ME

pocet kroki
& 747

AND
Smar  VZAD

KROK

Je
pocet krokd
: Ta%

MNE

AND

le stopa 007

C PORUCHA ) (" KONEC TESTU )

31. KONTROLA VYSTAVOVACIHO MECHANISMU



. (_ START |.|

Fiipojeni
jednotky

Smér - VZAD

ANC

|

Smér VPRED

Krok na stepu 01
pe=r. 50 ms

Krok na stopu 02

Wait 35 ms

KROK

( PORUCHA _)

Je stopa DO7

NE

Smér VZAD

Krok no stopu 01
per. 50 ms

Krok na stopu 00

‘Wait © ms

I:
;

32. KONTROLA VYHLEDANI STOPY 00 A NASTAVENI MIKROSPINACE



(s - )

Crend wearke dot
0 Slope
Fripajeni
__iednatky
kontrola wyhle-
dani stopy 00
o nostaveni
mikrospinosde
Kontrala
olacek
Mastoveni
poc. podminek
Fiiklapeni
hilawy |
ME
.le; lﬁi;ﬂ Je stopa 00F
MO
| | 4
L Mizky proud S
il
| | Krok |
Zapis vrorku dot
na sbepu . el I
Wait 25 ms
le odeesa 003 r
Smér VPRED |
Kok I
|
Adresa reg. +1
Wait 25 ms
Zméno veorku dat (- KONEC TESTU )
|
s

33. KONTROLA PRENOSU DAT



’l NEJSOU SEKTOROVE
FLILSY

Disk se Kontrola
otadi stiediciho kuiele Kentrolo nahonu Motor se otasi
ME

:
| Oprave snimode Spravea funkce
l
i
F ———ifiiny
]
|.
]
E Viména desky OL nahradni desko Kontrala femenu
|
: -

Kaontrola i

Kontrola oviddacich ANO Apéii
obvodd Wu’nﬂm
NE
Vymano desky OL Vyména motoru
| _ | -

TESTOVACI PROGRAM

34. ZIISTENI ZAVADY, NEJSOU-LI SEKTOROVE PULSY




L CHYBNA ADRESA II

ME

Piitlak hlawy

. Wyming disku

ME

ANO

Kontrola funkee
vystowovaciha mechamismu
krokovanmim v obou smérech

Spravna NE '

funkce

ANO

1

Kontrale mechanickéha
piitlaky hlgvy

Mastaveni snimace Chybna funkee
sakiord vystavavaciho mechamsmuy

. Chyba odresy

AND

H Chybné ctena daio II

Pritlak ME
v poradku
I
Kontrola signalu
na elektromagnetu
AN 1
Kontrola signalu ng Mima ™ e
wystupu desky OL ymend elektromognetiu
ANO

ME

Kontrola desky OL
osciloskopem

Wymiéna desky OL

Kantrola obvodl
fidicihe zafizent

35. ZJISTENI ZAVADY PRI CHYBE ADRESY

TESTOVACI PROGRAM
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36. ZJISTENI ZAVADY PRI CHYBNE FUNKCI

VYSTAVOVACIHO MECHANISMU



CHYBNE CTENA DATA

Vyména disku

Eontrola wystovovaciho
mechanismu krokovanim
v obou smerech

Vyména krok. motoru

1

Kontrola pohyb. froubu o
matice unddejici mognet.
hlavu y

* T

Oprava vadnych dill

Kontrolo nastaveni
pomoci CE disku

ANO pra¥na
funkce
ME

Kontrolo nopéti
na konektony

1

Vymeéna desky

ANOQ

MNE

Mastaveni pomoci CE disku

pravng ~, ME
funkce
AMNO

Kontrola signdlu na konek-
toru mognetické hlavy’

Kontrola
ovladacich obvodl

praving
funkce
ANO

Kontrolo
dot ng vystupu

Spravna~, NE
tunkce
AND

}

Vyména desky

L

‘ TESTOVACI PROGRAM

37. ZJISTENI ZAVADY PRI CHYBNE CTENYCH DATECH
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39. SEZNAM PRVKU DESKY FD

Oznaéeni na vikrese Typ Hodnota
R 7,8 12, 19, 24, 25, 36 TR 191 47R/]
R 57, 63 TR 191 100R/)
R 44, 45, 78, 89 TR 191 120R/)
R 33 TR 191 180R/)
R 16, 73, 122, 124, 126, 128, 137, 139, 141, 143, 145 TR 191 220R/)
R 66, 84, 112, 123, 125, 127, 129, 132, 138, 1R 191 330R/)
140, 142, 144, 146
R 30 TR 191 390R/)
R 4, 5 26, 29 TR 191 470R/)
R 61 TR 191 820R/
R 9. 10, 11, 20, 37, 38, 39, 41, 48, 52, 58, 59, R 191 1k/)
64, 65, 71, 133
R 62, 79, 86, 88, 93 TR 191 1k2/)
R 69, 121, 147 TR 191 1k5/]
R 68 TR 191 1k8/1
R 54, 135, 136 TR 191 2k2/)
_ | R ) TR 191 180 2/) “
E R 70 R 191 3k9/)
o | R 6 33, 17, 23, 34, 35, 46, 47. 20. 99, 100, 101, R 191 ak7/)
R 31, 32 TR 191 5ké/)
R 1, 2, 3, 14, 18, 40, 42, 82, 83 TR 191 10k
R 134 TR 191 33k/)
R 110 TR 191 A7k/)
R 15 TR 191 68k/)
R 77. 85, 87, 94 o TR 191 82k/)
R 131 TR 144 22R/B
R 55 - TR 182 1508/ ™M
R 56, 60 TR 182 A7R/M -~
R 51 TR 182 6B0R/B
R 113, 148 o TR 507 2R2/)
R 117, 113:1_9 TR 192 10R/)
R &7 1R 191 1k5/) *
4k7/1

8k2/l




el Ch iy b gLl bl L

T EEL

T F RS g Ly

R e ol e A B

ak A e TR e e i o s e

Oznaéeni na vykrese Typ Hodnota
= R 22 TR 17 8k2/) *
£ 124
O
C 40 TE 123 2m2
C 3, 4, 8, 13, 17, 18, 23, 25, 49, 50, 51, 60 TE 156 T10M
C 29 ' TE 125 6M8
C 36 TE 122 22M
C 33 TK 744 n
C 34 TK 744 1n5
E C 31 TK 744 2n2
‘é C 32 TK 744 10n
E C3s TK 744 22n
s | C& TK 754 39p
="
C 30 TK 783 47n
C 9, 10, 12, 14, 16, 19, 20, 21, 24 TK 782 68n/Z
C 26, 27 TK 794 180p
c 1 WK 71413 820p
c# TK 774 470p
C2 5 7,15 22, 52 af 59, 61, 62, 63 TK 764 68nfM
D13 3 KA 211
D123, 4567 14, 33 KA 207
= | D22 23, 28, 29, 30 KY 132/300
§ DN KZ 141
D 15°* KZ 260/6V2
D 32 KZ 260018
T 20, 21, 22, 27 KC 507
T1.2 34 KC 508
~ | T14,17,18 19 KC 509
Sl KD 602
E T 8 9,10, 11, 12, 13, 28 KFY 18
E T 15 KSY 34
T5 6 30 KSY 62A
T 24, 25, 26 KU 611
I i 7o
= D23




Oznaceni no vykrese Typ Hodnota

A5 .6 MH 7404

B3

C1 6

D5

E 3

E 4 UCY 7407
T
'E D& MH 7410
o
g B 7 8 MH 7438
b=
2 | D4 MH 7453
g. C 33 MH 7474
= E2

B 1,2 UCY T4121

B9 UCY 714123

Di

| 01, 02, 03 MA 3000

* Hodnota se vybira pfi oZiveni

.,

** Dioda vybrdana na napéti 60 ai 6,6 V pfi proudu 6 mA -+ 0,5 mA
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39a DESKA FD — OSAZENI



+24y 1 O— d .
D32 ¢ -
KZ 260/13

30
MB
®
330(7) 50-
D33 T30
KA207 .
[ 1 KSYE2 A
= ™ D31
3 R134 ka2 x
T30 33k 0
R 141
220

KI(25) NIZxY PROWD

Kitg1)

- rr2] |

K1(33) PRIELOPENI HLAVY |

I

k% AN L
" |2k2 L

cx .

o 23
Ys &8

123% (78

R&5

s+l (23)

—i—

CTENA DATA kﬂ: 2)

e

180
R42

wl| ®U|IBL2

88

IEE'!

-5

Imﬂ

Ki r1£J

+26F K)(19)
i

R126

220
DATA ZAPISY
-

R12%7
10

R142

Res REF R104 147]
R bk7 k8
DY W kA 207
DISA kz
| | 18]
® g
|+5¥
r137[] 220
[
R118
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e

_ c
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40. DESKA FD — SCHEMA
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6.5

6.6
6.6.1
6.6.2

OPRAVENKA K TECHNICKEMU POPISU

Mastaveni tahu pohonného Ffeminku

Kulaty feminek POLYCORD se nesefizuje, pfedpéti je déno ji% pfi vyrobdé Feminku. Dridk
motoru je nastaven v krajni poloze smérem k vieteni.
Poznéamka: Nastaveni podle bodf 6.1, 6.2, 6.3, 6.4 g8 provéddi pfi odpojeni pamédti od

sitového napéti 220 V.

Mastaveni magnetické hlavy

Princip zéznamu referenéni stopy na CE-disku typu BASF je na obr. 10.

Mastaveni magnetické hlavy na referenéni atopu

Pamit pfipojime k napdjecimu napéti a k testovacimu zafizeni

Déme povel ,NASTAVENI NA STOPU 0O°

Ze stopy ,00' Hyﬁtnvinn na stopu 36

Zablokujeme obvody zdpisu

V1oZime do pam&ti CE-disk

Pomalu zavieme viko

Mavolime funkci ,NEKONTROLOVANE CTENI', zablokujeme kontroly

Déme povel pro pfitlak magnetické hlavy ,START®

Pripojime osciloskop na vystup prvniho zesilovaciho stupn& (I01),. kde je signdl
um&rny napéti snimenému na magnetické hlavd. Ma Zasové zdkladné nastavime 20 msec/dilek.
Casovd zékladna je spustsna od signdlu ,INDEX’

Fovolime upinaci drouby krokového motoru

NatdZenim krokového motoru se objevi na obrazovce signdl podle obr. 20 nebo 21.

Obr. 20 zni:nrnu]u nepfesnost nastaveni + -wﬁnuti disku. Daldim natdéieni

e ey '—-_-__'—\.

krokového motoru zménime naatavuni nngnnti:kz hlavy tak, aZ dostaneme maximum pro uﬁuky

1,

2, 3 dle obr. 19.
Pfesné nastaveni provedeme jemnym natofenim krokovéhe motoru tak, aby abs. hodnota
rozdilu amplitud x v sektoru.q a rozdilu ¥ v sektoru n+3 byla stejnd (obr. 28, n=1,2,3).

‘Pfitom plati, 28 x = -y.

Pokud neni splné&na podminka x= -y, lze stanovit odchylku nastaveni dle vztahu

X + Y
L =

+ 90
= i
kde K je stifedni hodnota amplitudy Usekd 4 8% 9 ve viech sektorech. Mastavime-=li ze-
sileni osciloskopu tak, 2e K bude rovno 30 dilké, pak pro odchylku nastaveni plati
zjednoduseny vztah

Z =3 . (x+vy) f;ulf

(a tedy je-1li x = -y, jea Z = 0)

Vzhledem k tomu, 3e kaZda pamét uykiﬁujn hysterezi ve vystaveni (poloha po kroku
vpfed a vzad se mirné ligi), je tfeba méfit nﬂ:hylku nastaveni po kaidém pohybu s
krokovym motorem tak, Ze mé&fime odchylku na drédze 36 vidy po nastaveni o krok vpfed
a o krok vzad; tyto Odaje se nesmi liSit o vice neZ 1D;u- a jako Udaj odchylky na-
staveni paméti bereme jejich primér. .

Aby celkovd dGchylka nepfesdhla pro poufity CE-disk Efu-. nesmi Uchylks po vystaveni
vpfed ani vzad pFfesdhnout 2 1ﬂfun. Frotofe jednotlivé diskety maji zarufovédnu polohu
dréahy 36 8 toleranci - 1ﬂjun od nomindlni stopy, nesmi dchylka nastaveni pFfesdhnout
pfi mE&feni s libovolnym CE-diskem ([BASF) z 3“;“! po vystaveni vpfed ani vzad. FPfesa-
huje-1i hystereze 2 1qfu-, je tifeba vratit zafizeni na opravu mechaniky.



6.7
6.7.1

Do téchto Gdajd neni zahrnuta excentricita dréhy upnutéhe CE-disku. Tuto stanovime
z max. hodnot x a y v rédmci viech 6-ti sektorfl dle vztahu

* 90 {fu-f

kde pro K a8 jeho nastaveni plati pfedchozi odstavec.
Pro zjednoduseni pak plati

E=3. (x - vy) : ;1‘"-’;

Tato hodnota nesmi pfevyEit 25 f“- pro libovelny CE-disk.

FPo kaidém pFfestaveni krok. motoru je tFfeba na zévEr provést kontrolu nastaveni sni-
mate dréhy CO dle kapitoly 9.

M&feni nastaveni & excentricity s CE-diskem musi byt pruvidﬁn+ za klimatickych pod-
minek, pfedepsanych pro tyto disky:

teplota 23 ¥ 2%
relativni vlhkost 50 2 10 %

Nastaveni snimafe indexu

Nastaveni provedeme pomoci CE-disku BASF

Do paméti vlo®ime CE-disk

Vystavime na stopu 00 pomoci funkce ,RESTORE’

Mavolime funkci ,CTENI BEZ KONTROLY®

Osciloskop pfipojime na vystup mdficiho zesilovaie MZ 92 2490.

6.9
6.9.1
6.9.2

———

[Synchronizujeme ext. od signalu ,INDEX’, doba LZ P,1 ms/cm
Uvolnime snimaZ indexového pulzu a nestavime jeho polohu tak, aby Zasovy wvztah signdlu
index a signélu fteného hlavou cdpovidal obr. 23

SnimaZ zajistime dotaZenim upevnovacich Zroubfl.

Pozn.: PFi pouZiti CE-disku pracovat vidy s méficim zesil. MZ 92 2490,

Nastaveni snimafe stopy ,00' a kontrola otdéek vietene

Uvolnime &roub nosiZe spinafe stopy ,00' (416 811)

—

Provedeme funkci ,RESTORE" tzn. nivrit na stopu ,00' (tato musi byt indikovdna na
testeru)

-

Navolime funkce ,VYSTAVENI®, ,STRIDAVE®’, ,DIF 1' mezi stopami 00 - 01

Osciloskop pfipojime na kolektor tranzistoru Ti8 (£Z ext. synchr. sig. ,KROK’, doba
&z 1 ms). ' '

Vyhodnotime zobrazeny obraz signédlu, kdy sestupnd hrana sledovaného signdlu musi

byt vzdalena max. 6,6 ms od sestupné hrany signalu krok. Je-1i Zas vy33i, posuneme
snimaZem po vod. tyZce smérem k vieteni.

Kmitédni mikrospinage nesmi pfekrofit Zas 6,6 ms podle obr. 24,
Sprédvnost nastaveni kontrolujeme pomoci ,RESTORE' z vyddich stop pfi rychlosti
8 ms, 12 ms, 20 ms mezi povely krok.
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